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Wąski. Szybki. Prosty.



wypolerowana szyjka dziąsłowa

optymalne podparcie tkanek miękkich

drobny gwint w obszarze kortykalnym

powierzchnia SLA, piaskowana i wytrawiana                   

geometria gwintu zoptymalizowana MES1 

gwint samonacinający

1L.Hasan, C.Bourauel: 
Biomechaniczne badania wpływu zmiany geometrii 
gwintu implantu CITO mini®. Uniwersytet Bonn 2014.
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CITO mini® system implantacji.
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CITO mini® system implantacji.



 3 kroki do wprowadzenia

wiertło  
zaznaczające
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Opcjonalnie

 3 kroki do wprowadzenia
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 3 kroki do wprowadzenia



Protokół chirurgiczny.
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Głębokość nawiercania pilotującego uzależniona jest od pożądanej stabilizacji pierwotnej implantu,  
przy uwzględnieniu twardości kości. Implanty 

Jeżeli przy wkręcaniu implantu, moment obrotowy przekroczy 45 Ncm, należy wykręcić implant i poszerzyć nawiert 
wiertłem pilotującym o większej średnicy.

1.8 implant nie jest wskazany do implantacji w szczęce.



kaseta CITO mini®.

Kaseta NIE zawiera: 

➢ klucza dynamometrycznego 

➢ Adaptera klucz dynamometryczny/ISO HEX

➢ Zredukowana liczba instrumentów  

➢Protokół chirurgiczny, dopasowany 
   do twardości kości. 



Nowa koncepcja opakowania



Nowa koncepcja opakowania
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O-Ring Matryca CITO mini®.
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O-Ring Matrix 1 O-Ring Matrix 2 O-Ring Matrix 3

Odchylenie: 0°- 25° 0°- 15° 0°- 5°siła  
ściągania:  około 3 N około 4 N około 4 N

O-Ring Matrix CITO mini®.



O-Ring Matryca 1 O-Ring Matryca 2 O-Ring Matryca 3

O-Ring Matrix CITO mini®. Oznaczenia.



REF 307-000-00 kaseta CITO mini® 



zawartość kasety CITO mini®.

instrumenty obrotowe

REF 382-015-00 wiertło zaznaczające Ø 1.5 mm

REF 302-118-00 wiertło pilotujące do Ø 1.8 mm

REF 302-122-00 wiertło pilotujące do Ø 2.2 mm

REF 302-125-00 wiertło pilotujące do Ø 2.5 mm



implanty CITO mini®.

REF 303-018-11 CITO mini® implant Ø 1.8 mm, L 11.0 mm

REF 303-018-13 CITO mini® implant Ø 1.8 mm, L 13.0 mm

REF 303-022-11 CITO mini® implant Ø 2.2 mm, L 11.0 mm

REF 303-022-13 CITO mini® implant Ø 2.2 mm, L 13.0 mm

REF 303-025-11 CITO mini® implant Ø 2.5 mm, L 11.0 mm

REF 303-025-13 CITO mini® implant Ø 2.5 mm, L 13.0 mm



protetyka CITO mini®.

protetyka zatrzask kulowy  

REF 306-614-00 implant laboratoryjny CITO mini® 

REF 306-616-00 O-Ring-Matryca 1 CITO mini® 

REF 306-628-00 O-Ringe 2+3 CITO mini® (wkładka) 

REF 306-618-00 O-Ring-Matryca 2 CITO mini® 

REF 306-620-00 O-Ring-Matryca 3 CITO mini® 

REF 306-626-00 O-Ringe 1 CITO mini® (wkładka) 

REF 306-632-00 Spacer CITO mini® , 10.0 mm 
do blokowania podcieni



REF 301-410-00 Szablon do planowania CITO mini®.

REF 307-001-00 Gingiva Punch, Ø 1.0 mm

akcesoria CITO mini®.

chirurgia-protetyka

REF 387-511-00 Adapter klucz dynamometryczny/ISO HEX

REF 307-646-00 PentaGrip  ISO HEX do wkręcania implantów 

REF 387-700-00 Klucz dynamometyczny z funkcją blokowania



DI – rodzina implantów 
już jest pełna
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